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水平多關節機器人

i4-350L/450L/550L
業界領先效能、靈活性和易用性，
可滿足多元的應用需求。 
• 可運送重量5 kg、高慣性和高負載額定值，讓i4L能輕鬆

處理更具挑戰性的作業流程。

• 精巧的內建內部控制器、開箱即用桌面或壁掛式安裝，

以及後部或底部佈線選擇，減少所需的實體面積，並實

現客製化安裝。 
• 高能見度多色LED頂燈提供直覺式的狀態視覺指示。 
• 提供 350 mm 、 450 mm 和 550 mm 三種尺寸，以因應各

種應用。 
• 輕鬆整合全系列OMRON自動化產品和協力廠商自動化平

台。 

訂購資訊

RS4-200
           1    2  3  4     5        

350L

550L

450L

項目 說明 詳細資訊 稱號

　1　 機器人類型 水平多關節機器人(SCARA) 　RS4-20　

　2　 控制類型
標準控制 　5　

整合控制 　6　

　3　 手臂長度

350 mm 　3　
450 mm 　4　
550 mm 　5　

　4　 介面板方向
後方 　0　

底部 　1　

　5　 Z軸通心軸行程長度
180 mm (標準) 　2　

350 mm (僅限i4 550L) 　4　
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系統組態

一般系統組態如下所示。可搭配其他設備和連線方式。 

整合控制

標準控制

IPC

GigE/PoE

Sysmac Studio

NJ-
CPU

EtherCAT

T20 I/O

EtherCAT

I/O

i4L

IPC

GigE/PoE

ACE

T20 I/O

i4L
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規格

*1 可運送重量包括連接到機器人連桿或工具法蘭的任何物體，包括末端效應器、模具、閥門、夾爪和機器人正在處理的物體。
*2 伸縮管在縮回位置將Z軸行程減少27mm，在伸長位置將Z軸向行程減少27mm。
*3 伸縮管在縮回位置將Z軸行程減少53mm，在伸長位置將Z軸向行程減少53mm。
*4 工作週期為1秒推動接著3秒不推動。
*5 週期次數的定義為具有直線運動的連續路徑，其中機器人工具沿相同路徑向上移動25 mm，橫向移動305 mm，向下移動25
mm，然後返回(並非在機器人動作範圍內的所有路徑都可達成)。列出的值是在環境溫度為20°C、可運送重量為2.0 kg的情況下，
關節4不旋轉。連續動作有混合限制週期的標準同弧線動作。
*6 當有伸縮管時，連續動作有限制的週期次數可能會多出20%。 
*7 針對整合型控制型機器人使用Sysmac Studio。針對標準控制型機器人使用ACE版本4.4.3.200。

產品 　i4-350L　 　i4-450L　 　i4-550L　
通心軸長度 　180 mm　 　180 mm　 　180 mm　 　350 mm　

軸數 　4　

手臂長度 　350mm　 450 mm 　550 mm　

最大可運送重量*1 　5 kg　

速度達100%的重複精度

XY 　±0.01 mm　

關節 3 　±0.01 mm　

關節 4 　±0.01°　

關節動作角度

關節 1 　±136°　

關節 2 　±136°　 　±148°　

關節 3 　180 mm*2 　 　350 mm*3　

關節 4 　±360°　

最大慣性力矩 關節 4 　0.05 kg-m2　

最大推力 - 
向下，無負載*4 關節 3 150 N

關節動作速度

關節 1 456 度/秒

關節 2 456 度/秒

關節 3 800 mm/s

關節 4 6000 度/秒

週期次數*5

連續動作有限制*6 　0.54 s　 　0.48 s　

連續動作無限制 　0.57 s　 　0.54 s　

連續動作有混合限制 　0.45 s　 　0.42 s　 　0.38 s　

電源規格
控制器功率 24 VDC：最大5 A/120 W

高電源 48 VDC：最大20 A/960 W

保護構造 IP20 / NEMA Type 1

安裝方式 工作台、壁掛

環境需求
環境溫度 　5°~40°C　

濕度範圍 5%至90%無結露

重量 　15.1 kg　 　15.9 kg　 　16.4 kg　 　16.5 kg　

標準搭載I/O 8個輸出/12個輸入(主介面板)
4個輸出/5個輸入(副介面板)

電力直通接口 15 pin，D-sub，公頭

氣動直通接口 4 (6 mm)和2 (4mm)快插式接頭，最大壓力0.55 Mpa

輸送帶編碼器 2組線性輸入(A、B和Z)

RS-232C序列通訊埠 1 (僅限故障排除資訊)

程式設計軟體 Sysmac Studio/ACE版本4*7

IPC Application Manager Robot Vision Manager、PackManager

控制器 NJ501-R系列(僅限整合控制型機器人)
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選配品和其他項目

*1 各式機器人所附的設備。

項目 說明 詳細資訊 零件編號

XSYSTEM纜線，含跳線
為前面板、教導器和其他使用者提供的設備提供連
接。

1.8 m纜線長度。 　13322-000*1
　

高電源接頭 為內部伺服驅動器提供48 VDC高功率連接。 包括接頭、針腳和固定夾。 　43160-2103*1　

控制電源接頭 可連接24 VDC的控制電源。 內含接頭和針腳。 　43160-2102*1
　

控制器功率套件 可將24 VDC控制電源連接機器人。
內含24 VDC電源和裝有接頭
的5 m DC纜線，連接機器人
用。

　23916-000　

高電源套件 可將48 VDC電源連接機器人。
內含兩個48 VDC電源、備用
裝置和裝有接頭的DC纜線(5 
m)，連接機器人用。

　23913-000　

XBELTIO纜線 為輸送帶編碼器、EXPIO和RS-232訊號提供連接。 0.6 m纜線長度。 　13463-000　

XIO纜線 可連接XIO端子排。 2 m纜線長度。 　03695-000　

XIO分接纜線 為機器人XIO接頭處的數位I/O提供跨線連接。 5 m纜線長度。 　04465-000　

XIO端子排和纜線 為機器人XIO接頭處提供端子排數位I/O連接。 內含端子排和一條2 m的纜線。 　90356-40100　

IO Blox套件 提供額外I/O (8個輸入和8個輸出)。 內含IO Blox裝置和一條0.3 m
的纜線。

　90356-30200　

IO Blox擴充套件 提供IO Blox裝置的擴充。
內含IO Blox裝置和一條0.3 m
的纜線。

　90356-30100　

IO Blox延長線
連接兩個IO Blox裝置。 3 m纜線長度。 　04679-030　

連接IO Blox裝置和機器人。 3 m纜線長度。 　04677-030　

編碼器套件 內含為機器人加入編碼器的所有設備。
內含編碼器、安裝支架和5m
纜線。

　09742-001　

編碼器延長線 更換或延長編碼器套件纜線。 5 m纜線長度。 　09446-050　

氣動閥套件 提供三個機器人控制的氣動閥。
內含用於安裝的閥門、組件和
硬體。

　22872-000　

輸送帶編碼器Y配接器纜線
為XSYSTEM纜線上的輸送帶編碼器訊號/接頭提供兩
個M12接頭。

3 m纜線長度。 　09443-000　

前面板套件
用於機器人模式、電源、指示和緊急停止的遠端安
裝設備。

內含附有3 m纜線的前面板。 　92546-10358*1
　

工具法蘭(ISO) 更換i4L工具法蘭。 　19360-016F　

攝影機安裝支架 用於將攝影機安裝在外部連桿。
內含用來安裝Basler或
Sentech攝影機的所有硬體。

　23693-000　

T20教導器套件 提供T20教導器所有必要設備。
內含T20教導器、3 m配接器
纜線和M23跳線插頭。

　10046-010　

IPC應用控制器 用於執行PackManager和Robot Vision Manager應用程式。 　AC1-152000　

NJ501-R系列機器人整合控制
器

具備定序、動作和機器控制功能的機器控制器。
如需更多資訊，請參閱文件編
號P140。

　NJ501-Rooo　

Sysmac Studio 使用機器人整合CPU裝置和IPC應用控制器來設定和
建立控制機器人的程式。

需要標準版(SYSMAC-SE201L)
授權。

　SYSMAC-
SE200D-64　

3D模擬 執行3D模擬，包括機器人和週邊裝置。
　SYSMAC-
SA401L-64　

PackManager 啟用PackManager軟體的完整功能。 　20409-000　

Robot Vision Manager 啟用Robot Vision Manager功能和檢查工具程式庫。 　20410-000　

PackManager + Robot Vision 
Manager 啟用PackManager和Robot Vision Manager的功能。 　20433-000　

伸縮管安裝套件
用於保護通心軸的兩個伸縮管伸縮管和相關硬體。

180 mm通心軸長度。 　22839-000　

伸縮管安裝套件 350 mm通心軸長度。 　22868-000　

更換伸縮管
上下更換伸縮管。

180 mm通心軸長度。 　22861-000F　

更換伸縮管 350 mm通心軸長度。 　22862-000F　

編碼器備份電池包 內含三個3.6 V電池。 　20269-000F*1
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介面板

*1 通訊連接埠為整合控制型機器人提供EtherCAT介面，為標準控制型機器人提供乙太網路介面提供用戶不同機種的選擇。

纜線和接頭                                                                                    如需詳細資訊，請參閱選配品和其他項目。

標準纜線和接頭

選配纜線和接頭

項目 說明 功能 零件編號

　1　 XSYSTEM纜線 主介面板纜線。

　13322-000　

　2　 XUSR接頭 使用者提供的安全裝置。

　3　 XFP接頭 連接前面板。

　4　 XMCP接頭 T20教導器。

　5　 前面板延長線
　92546-10358　

　6　 前面板 高電源、模式、緊急停止。

　7　 T20教導器

　10046-010　　8　 T20教導器跳線插頭 在未連接T20教導器時使用。

　9　 T20教導器配接器纜線

項目 說明 功能 零件編號

　1　 XIO纜線 可連接XIO端子排。 　03695-000　

　2　 XIO分接纜線 I/O跨線。 04465-000　　

　3　 EXPIO連接IO Blox的纜線 連接IO Blox。 　04677-030　

　4　 輸送帶編碼器Y配接器纜線 直接連接編碼器。 　09443-000　

　5　 XBELTIO配接器纜線 編碼器、力道和RS-232訊號
介面纜線。

　13463-000　

XSYSTEM XBELTIO

XIO

1

B A

IN/1 OUT/2

TIO

LED /

7
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安裝選項

機器人尺寸 (Unit: mm)

注意：與主介面板接頭之間的間隙應至少為183 mm，以便為纜線提供足夠的空間。

i4-350L 

30 mm
160 mm

350 mm

61 mm

590 mm
656 mm

+/- 360°
180 mm

232.5
 mm

52.5 mm
180 mm

240 mm

i4-450L  

61 mm

600 mm

642 mm

160 mm

450 mm

+/- 360°
180 mm

242.5 
mm

62.5 mm

180 mm

240 mm

i4-550L

160 mm

550 mm

61 mm

600 
mm

642 mm

62.5 mm

+/- 360° 180 
mm

242.5 
mm180 mm

240 mm

i4-550L (350 mm Z)

240 mm

180 mm

+/- 360°
242.5
 mm 350

 mm

160 mm

550 mm
61 mm

770 mm
642 
mm
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手臂尺寸 (Unit: mm)

其他尺寸 (單位：mm)

i4-350L i4-450L i4-550L

R 275 mm
R 550 mm

R 150 mm

136 °

148°

R 275 mm

148°

136°

R 175 mm
R 275 mm

R 450 mm

R 156.5 mm

R 175 mm

R 350 mm

R 137 mm

136°

135°

R 175 mm

 56  76
 89

 125 

 152 

 140

 41

 16

 4 Ø

5

b 0.02 B

1 x 45°

Ø 31.5 +0.025
0
H7

Ø 63 
 0
-0.046

H8
r n 0.02 A B

Ø 6
+0.015
  0THRU

j n 0.040 A B

4 X Ø 5.5 THRU
M6 x 1.0 6H THRU

j n 0.2 A B C

Ø  50 

A

C

A-A
1:1

13
6.8

0

1 x 45° A

B

R 0.3 

45°

90°

A

80 0 80 

4X Ø 9.5 THRU

205 
180 

Ø 6    6 

65 
31.5 

28.5 

Ø 6 
+0.020 
  0

6

0

R 20
 

20 
120 

59 

220 
(x4)

4X Ø 9.5 THRU

215

180

Ø 6      6

85 

0

31.5 
28.5 

Ø 6 
+0.020 
  0

6
80 0 80 R 20 

(x4)

120 
20 

79 

220

30.0 45.0

31.5
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16.5 

3.2

34.0

16.0
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其他資訊

相關手冊

目錄號碼 手冊標題

　I590　 機器人安全指南

　I601　 T20教導器使用手冊

　I658　 i4L機器人使用手冊

　I659　 i4L機器人，附EtherCAT使用手冊

　I632　 IPC應用控制器使用手冊

　I633　 自動控制環境(ACE)版本4使用手冊

　I671　 V+使用手冊

　I672　 V+關鍵字參考手冊

　O037　 NJ-系列機器人整合CPU裝置使用手冊

　O049　 機器自動化控制器NJ-系列機器人整合系統入門指南

　W504　 Sysmac Studio版本1操作手冊

　W595　 Sysmac Studio機器人整合系統建立功能(附機器人整合CPU裝置)操作手冊

　W618　 Sysmac Studio 3D模擬功能操作手冊

　W621　 Sysmac Studio機器人整合系統建立功能(附IPC應用控制器)操作手冊
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