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整合開發環境

Sysmac Studio

執行動作緩慢、週期不穩定

註. 本圖表為示意圖。
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運動控制

安全控制
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控制

主控制器的資源

使用主控制器完全控制時

主控制器

製程控制 運動控制 安全控制 附屬類比控制

高速且週期固定

註. 本圖表為示意圖。

製程控制

主控制器的資源

將製程控制以外的動作視為分散模組時

主控制器

製程控制 運動控制 安全控制 附屬類比控制

EtherCAT® 子局模組

NX-ECT101

EtherCAT
自律分散系統

提高半導體裝置的附加價值

確保晶圓製程控制的重現性

將晶圓製程控制以外的其他動作自律分散模組化，將主控制器的資源集中於製程控制上。

而且採用具備高速低抖動以及即時性的EtherCAT，以確保重現性。

縮短裝置設計所需的前置時間

利用分散模組化，即可同步進行開發並使用NX-ECT101並以EtherCAT整合，即可減少需要學習的工具。

所使用的Sysmac Studio就是一種將動作、安全性、感測等開發環境加以整合的自動化控制軟體。

因此，有助於縮短設計所需的前置時間和設計人員的培育時間。



Cat. No. SBCD-098A-TW5-01 

控制 +安全性
102mm

舊 型 使用電腦來進行程式更新

NX系列 使用SD記憶卡，輕鬆即可進行程式更新

產品名稱
規格

型號
傳送接收PDO資料尺寸＊1 更新方式

EtherCAT 
子局模組

‧  EtherCAT主局所輸入的資料  
(TxPDO) 
1,204byte以下

‧  EtherCAT主局所輸入的資料  
(RxPDO) 
1,200byte以下

非同步運作模式 NX-ECT101

佔地面積縮減

NX系列具備控制與安全性功能，寬度為102 mm。

與其他公司產品相比，體積精簡48%*1，並且有效減

少佔地面積。

提升維護性

不需透過電腦來操作工具，只要透過S D記憶卡即可進行程式更新。而

且，即使錯誤操作也不需要將程式重寫，因此輕鬆、確實即可完成維護

工作。

＊1.根據本公司2022年6月的調查

   (採用CPU模組+安全 I /O模組共12件之架構 )

Sysmac為OMRON公司之FA產品於日本及其他國家之商標或註冊商標。
EtherCAT®係為由Beckhoff  Automat ion GmbH (德國 )取得許可證之專利技術，亦為註冊商標。
EtherNet/ IP™為ODVA之商標。
本手冊上所刊載之公司名稱及產品名稱為各家公司之註冊商標或商標。
本型錄使用的產品照片及圖片包含示意圖，可能與實物不同。

種類

＊1. TxPDO資料的規格如下。

・CPU模組到EtherCAT主局的 I /O資料組：1,200byte以下

・通知EtherCAT主局的狀態：4byte以下
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