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①參數備份

可讀取位於指定的伺服驅動器上的所有參數，並以

備份檔的形式儲存在SD記憶卡中。

②參數還原

可將儲存在SD記憶卡備份檔中的參數還原至位於

任意節點上的伺服驅動器。

③絕對值編碼器初始化

可對位於任意節點上的伺服驅動器，執行絕對值編

碼器的初始化。

④馬達設定

針對所指定的伺服驅動器清除更換馬達的偵測訊號

⑤組件復歸

不需重新啟動所指定的伺服驅動器電源，即可反映

參數。

控制器

NJ/NX/NY系列

可程式化人機介面

NA系列

SD記憶卡

伺服驅動器

1S系列

乙太網路

* NJ/NX系列　CPU模組/NY系列　IPC機械控制器只要使用備份/還原功能，即可將所有節點上的參數全部備份/還原。而且使用本功能區塊(FB)時，還可依

  節點為單位來執行作業。

EtherCAT 1S系列功能區塊(FB)

EtherCAT 1S系列功能區塊(FB)讓您的問題迎刃而解！

控制器　NJ/NX/NY系列用　Sysmac Library
SYSMAC-XR011型

藉由「參數備份FB/還原FB」，不需使用電腦即可依伺服驅動器的節點單位*執行參數的備份(將機器的設定內容上傳)或

還原(將設定內容下載到機器中)。輕易即可變更或是還原伺服驅動器的設定。

使用「絕對值編碼器初始化FB」，甚至還能以節點為單位，進行絕對值編碼器的初始化。

想要在換線或維護保養時減少設定/更換伺服驅動器所需耗費的工時

更換伺服驅動器之使用案例

課題1 換線時，必須耗費時間來變更伺服驅動器的設定，以致稼動率無法提高。

課題2 變更機器設定時容易造成動作不穩定，若要回復至初始狀態或穩定稼動狀態，
卻必須使用舊版本的檔案，造成許多時間浪費。

課題3 一旦機器故障需要更換，電腦就得重新設定參數。

課題4 因零件更換或品質劣化而造成動作不穩定，想要微調增益必須使用電腦。

系統架構範例

使用者可依節點為單位，進行多種

參數的備份，因此只要使用顯示器

來指定所要還原的參數類型，即可

提升多種機型換線時的效率。



適用型號

增益值調整之使用案例

NX701-1□□□/NJ101-□□□□

NJ501-□□□□/NJ301-□□□□

NX1P2-□□□□□□(1)

NX102-□□□□

SYSMAC-SE2□□□

R88D-1SN□-ECT

R88D-1SAN□-ECT

Ver.1.10以後的版本

Ver.1.01以後的版本

Ver.1.13以後的版本

Ver.1.30以後的版本

Ver.1.16以後的版本

Ver.1.00以後的版本

Ver.1.00以後的版本

名稱 型號 版本

機械自動化控制器

NJ/NX系列 CPU模組

自動化軟體Sysmac Studio

HMC-SD□□□ ーSD記憶卡

1S系列伺服驅動器

(EtherCAT通訊內建型)

NY5□□-1

NY5□□-5

Ver.1.12以後的版本

Ver.1.18以後的版本

工業用電腦平台

NY系列 IPC機械控制器

①
①調校更簡便

可對指定的伺服驅動器，進行增益值調整。

控制器

NJ/NX/NY系列

可程式化人機介面

NA系列

伺服驅動器

1S系列

乙太網路

使用顯示器即可選擇所要調校的

轉軸，調校工作更簡便。

若為獨立動作的轉軸，亦可同時

調校多個轉軸。

系統架構範例

FB名稱

功能區塊(FB)規格

名稱 功能

Backup_1S

Restore_1S

InitEncoder_1S

1S系列伺服驅動器
參數備份

可用來備份1S系列伺服驅動器的參數，並以備份檔的形式，儲存在控制器上所安裝

的SD記憶卡中。

1S系列伺服驅動器
參數還原

可將控制器的SD記憶卡中以Backup_1S製作而成的備份檔還原至1S系列伺服驅動器

中。
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1S系列伺服驅動器
絕對值編碼器初始化

進行1S系列伺服驅動器絕對值編碼器的初始化(清除絕對值編碼器多圈計數器的設定)。

MotorSetup_1S

Restart_1S

1S系列伺服驅動器
馬達設定

清除1S系列伺服驅動器上的更換馬達偵測訊號。

1S系列伺服驅動器
組件復歸 進行1S系列伺服驅動器的組件復歸後，不需要重新啟動電源，即可反映參數。

EasyTuning_1S1S系列伺服驅動器
調校更簡便

執行1S系列伺服驅動器的增益值調整。
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